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"dJ^ositivo di bloccaggio con leva manuale di comando 



L. RIASSUNTO 



Un dispositivo di bloccaggio per pezzi da lavorare; il dispo- 
sitivo di bloccaggio comprende un montante scatolare (10) , a cui e 
collegato un organo di bloccaggio (11,35), ed una leva di comando 
manuale (14), opera tivamente collegata all 'organo di bloccaggio 
(11,35) tramite un primo ed un secondo biellismo (16,17) a ginoc- 
chiera. I due biellismi (16,17) sono collegati tra loro mediante un 
elemento di guida (18) scorrevole longitudinalmente lungo il mon- 
tante scatolare (10); il primo ed il secondo biellismo (16,17) a 
ginocchiera sono costruiti e disposti per agire in modo correlato, 
tale che nella posizione di bloccaggio del dispositivo, il primo 
biellismo (16) presenta gli assi di imperniamento (15,22) e l'asse 
intermedio di articolazione (20) non allineati tra loro, mentre il 
secondo biellismo (17) si trova in una condizione di irreversibili- 
ta del suo movimento . 
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DESCRIZIONE PER BREVETTO DI INVENZIONE 
Avente titolo: 

DISPOSITIVO DI BLOCCAGGIO CON LEVA MANUALE DI COMANDO 
A nome della ditta: 



10 SET. 2002 



UNIVER S,P,A t 

Con sede in: MILANO Ml 2002 A Q 0 1 9 1 4 

Depositata il : Al n° : 



SFONDO DELL ' INVENZIONE 

La presente invenzione concerne un dispositivo di 
bloccaggio per pezzi da lavorare, utilizzato in parti- 
colare per il bloccaggio e/o il centraggio di parti in 
lamiera nella produzione di automobili, o per altri si- 
mili impieghi . 
STATO DELL ' ARTE 

Per gli scopi della presente descrizione, con 
1' espressione "dispositivo di bloccaggio" si vuole in- 
dicare un qualsiasi dispositivo di pinzatura a ginoc- 
chiera con uno o piu bracci di bloccaggio, o un dispo- 
sitivo di aggancio con uno o piu organi a forma di gan- 
cio, o un dispositivo di centraggio per pezzi da lavo- 
rare, mentre con 1 ' espressione "organo di bloccaggio" 
si vuole indicare un braccio di bloccaggio, o un organo 
a forma di gancio, o un organo di bloccaggio per cen- 
trare pezzi da lavorare, mobili tra una prima ed una 
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i 
ft 



to 

iBERTI 



seconda posizione operativa. 

In generale, sono noti dispositivi di pinzatura a 
ginocchiera, i quali vengono normalmente impiegati per 
serrare pezzi da lavorare contro una struttura di sup- 
ported . 

Un dispositivo di pinzatura del genere citato, 
comprende un montante scatolare di supporto per un at- 
tuatore lineare, di tipo pneumatico, elettrico o di al- 
tro tipo, al quale e imperniato almeno un braccio di 
bloccaggio atto ad eseguire un movimento di ribaltamen- 
to angolare tra una posizione di apertura ed una posi- 
zione di bloccaggio per serrare un pezzo da lavorare 
contro una incudine o altra struttura di supporto. 

II braccio di bloccaggio e collegato ad uno stelo 
dell ' attuatore , mediante un biellismo a ginocchiera 
comprendente una biella intermedia le cui estremita so- 
no incernierate ad una manovella girevole col braccio 
di bloccaggio, rispett ivamente alio stelo dell 'at- 
tuatore . 

Dispositivi di questo genere sono noti ad esempio 
dai brevetti europei EP 0 803 331 e EP 0 406 530. 

In dispositivi di questo genere, il braccio di 
bloccaggio in generale e comandato a ruotare automati- 
camente in apertura e in bloccaggio, dallo stesso at- 
tuatore . 




Per certe applicazioni , o in condizioni di impiego 
particolari, pud risultare necessario azionare il di- 
spositivo manualmente in bloccaggio da parte di un 
operatore, agendo su una apposita leva di comando. 

Ad esempio il modello di utilita tedesco 
DE-U-299 20 639 descrive un dispositivo di pinzatura 
del genere sopra citato, comprendente una leva di co- 
mando manuale imperniata al montante scatolare, la qua- 
le e operativamente collegata ad un braccio di bloccag- 
gio del dispositivo attraverso lo stelo di un attuatore 
lineare . 

In particolare, il collegamento operativo tra la 
leva di comando ed il braccio di bloccaggio avviene 
tramite mezzi di collegamento intermedi, che comprendo- 
no una leva ad L, un cui braccio e rivolto verso lo 
stelo dell ' attuatore lineare; tale leva ad L e impegna- 
ta con un'estremita all'asse di rotazione della leva di 
comando, mentre l'altra estremita e sotto forma di una 
forcella prowista di cuscinetti di guida, scorrevoli 
lungo rispettive cave trasversali di guida ricavate su 
entrambi i lati dello stelo dell ' attuatore lineare. 

Azionando la leva di comando manuale, si causa una 
corrispondente rotazione angolare della leva ad L ed un 
conseguente scorrimento dei cuscinetti di guida nelle 
due cave laterali, esercitando una spinta assiale sullo 
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stelo dell ' attuatore avente un punto di applicazione 
che si sposta lungo le cave di guida, in funzione della 
posizione angolare della leva ad L. 

Tali mezzi di collegamento operativo tra la lev|^ : 
di comando e il braccio di bloccaggio del dispositivo 
presentano pero alcuni inconvenienti ; in particolare, 
dato che il punto di applicazione della spinta assiale 
esercitata sullo stelo dalla leva ad L generalmente non 
si trova lungo l'asse longitudinale dello stelo 
dell ' attuatore stesso, si vengono a creare dei momenti 
flettenti agenti sullo stelo proporzionalmente alia di- 
stanza del punto di applicazione della spinta assiale 
dall'asse longitudinale dello stelo. 

Cio comporta sovra- sollecitazioni ed attriti ag- 
giuntivi durante il movimento dello stelo 
dell 'attuatore, con conseguenti maggiori resistenze al 
movimento e maggiore usura degli organi meccanici del 
dispositivo . 

Un altro inconveniente riguarda il fatto che per 
ruotare il braccio di bloccaggio di un certo angolo, la 
leva di comando deve essere ruotata di un angolo supe- 
riore; in questo modo 1 ' azionamento risulta meno imme- 
diate e, in certe condizioni di impiego la rotazione 
della leva di comando pud essere ostacolata o resa dif- 
ficile da ingombri esterni. 




Un ulteriore inconveniente e legato alia inevita- 
bile esistenza di giochi e di forze di attrito tra i 
cuscinetti della leva ad L e le cave trasversali dello 
stelo, che rendono problematica una precisa determina- 
zione della forza e delle condizioni di bloccaggio dei 
pezzi da lavorare . 

Un altro esempio di dispositivo di pinzatura con 
leva manuale di comando e descritto in DE 196 45 778, 
nel quale la leva di comando manuale e imperniata coas- 
sialmente all'interno di una bussola che costituisce 
l'imperniamento al montante scatolare del braccio di 
bloccaggio del dispositivo. 

II collegamento operativo tra il braccio di bloc- 
caggio e la leva manuale e attuato da un asta fissata 
ortogonalmente all'asse di imperniamento della leva di 
comando, la quale asta presenta un'estremita che duran- 
te il bloccaggio del dispositivo agisce sulla biella 
del biellismo a ginocchiera, mentre in apertura del di- 
spositivo agisce all'interno di una forcella dello ste- 
lo dell ' attuatore lineare. 

Un simile dispositivo presenta pero alcuni incon- 
venienti, in quanto l'asta di collegamento tra la leva 
di comando e il braccio di bloccaggio presenta giochi 
elevati nel passaggio dalla condizione di bloccaggio a 
quella di apertura, pregiudicando la precisione del mo- 




vimento del dispositive 

Inoltre l'asta, agendo direttamente sulla biella e 
sullo stelo, genera elevati attriti, che portano 
all'usura degli organi meccanici del dispositivo , non- 
che a difficolta di azionamento dello stesso dispositi- 
vo . 

Un ulteriore esempio di dispositivo di pinzatura 
con leva manuale di comando e descritto nel model lo di 
utilita tedesco DE-U-297 01 730, il quale comprende un 
montante scatolare avente un asse longitudinale , a cui 
e imperniato un braccio di bloccaggio operativamente 
collegato ad una leva manuale di comando mediante un 
sistema di quattro aste articolate, che cost i tuiscono 
un primo ed un secondo biellismo aventi un fulcro in- 
termedio mobile lungo una guida longitudinale prevista 
nel montante. 

Dato che, nella condizione di bloccaggio del di- 
spositivo, le due aste del sistema articolato formanti 
il primo biellismo, che collega il fulcro intermedio 
con un punto di imperniamento della leva di comando, si 
dispongono allineate tra loro, la presenza di giochi e 
tolleranze tra i diversi organi meccanici del disposi- 
tivo non consente uno stabile e preciso posizionamento 
del braccio di bloccaggio, Infatti quando le aste del 
primo biellismo sono allineate, non e possibile fornire 
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una ulteriore spinta o imporre uno spostamento aggiun- 
tivo al braccio di bloccaggio, necessari ad esempio per 
compensare i suddetti giochi, per cui il braccio stesso 
assumera una posizione incerta rispetto alia struttura 
di supporto . 

Inoltre, il sistema di aste articolate in generale 
non presenta un movimento irreversibile nella condizio- 
ne di bloccaggio del dispositivo, in quanto, in mancan- 
za di un elemento di arresto del movimento delle aste, 
un allineamento non perfetto delle aste del primo biel- 
lismo, dovuto ai giochi ed alle tolleranze, comporta la 
possibility che una sollecitazione assiale sulle aste 
di tale biellismo porti ad una loro rotazione e conse- 
guentemente ad un apertura del braccio di bloccaggio. 

Tale dispositivo di pinzatura pud essere comandato 
anche tramite un cilindro pneumatico, il cui stelo vie- 
ne collegato tramite una biella al punto di articola- 
zione intermedio alle aste del primo biellismo. 

In tal modo pero non e possibile posizionare il 
cilindro pneumatico assialmente allineato alia guida 
longitudinale del montante, implicando maggiori ingom- 
bri laterali ed una maggiore complessita costruttiva. 

Inoltre un tale sistema di collegamento risulta 
dif f icilmente adattabile ad altri tipi di dispositivi 
di bloccaggio per pezzi da lavorare, data la lunghezza 
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delle aste ed il posizionamento dei loro punti di arti- 
colazione nel sistema articolato del dispositive 

Sono altresi noti dispositivi di centraggio, com- 
prendenti una spina mobile assialmente, atta ad impe- 
gnarsi in appositi fori ricavati nei pezzi da lavorare, 
nonche dispositivi di aggancio aventi uno o piu ganci 
che vanno a bloccare uno o piu pezzi da lavorare contro 
una struttura di supporto, eventualmente impegnandosi 
in fori ricavati negli stessi pezzi da lavorare. Un di- 
spositivo di aggancio di tale genere, associato ad un 
organo di centraggio, e ad esempio noto da 
DE-U-201 00 701, il quale presenta inoltre mezzi manua- 
li di comando coassiali ad un attuatore lineare, colle- 
gato operativamente con due ganci tramite mezzi di col- 
legamento che pero non garantiscono 1 ' irreversibilita 
del bloccaggio dei pezzi da lavorare in caso di spinte 
esterne accidentali. 

Anche per i dispositivi di centraggio ed i dispo- 
sitivi di aggancio, in condizioni di impiego particola- 
ri, puo risultare necessario un azionamento manuale da 
parte di un operatore, tramite apposita leva od organo 
di comando . 
SCQPI DELL' INVENZIONE 

Scopo principale della presente invenzione e di 
fornire un dispositivo di bloccaggio per pezzi da lavo- 




rare dei tipi sopra descritti che sia azionabile ma- 
nualmente in modo agevole da parte di un operatore, 
consentendo al contempo di esercitare una forza di 
bloccaggio elevata, determinata in modo preciso grazie 
alia eliminazione di giochi e di attriti tra i mezzi di 
collegamento operativo tra 1 ' organo di bloccaggio e la 
leva di comando manual e . 

Ulteriore scopo della presente invenzione e quello 
di fornire un dispositivo di bloccaggio dei tipi sopra 
citati costruttivamente semplice e tale da richiedere 
una rotazione della leva di comando limitata rispetto 
al movimento compiuto dall' organo di bloccaggio, ridu- 
cendo in questo modo sensibilmente i problemi di ingom- 
bro operativo, conseguendo nello stesso tempo un piu 
agevole azionamento del dispositivo stesso. 

Un altro scopo ancora della presente invenzione e 
quello di fornire un dispositivo di bloccaggio dei tipi 
sopra citati, che sia atto a garantire 
1' irreversibility del movimento dell' organo di bloccag- 
gio in corrispondenza della condizione di bloccaggio o 
bloccaggio del dispositivo. 
BREVE DESCRIZ10NE DELL / INVENZIONE 

Secondo un primo aspetto dell ' invenzione si e for- 
nito un dispositivo di bloccaggio per pezzi da lavora- 
re, del tipo comprendente : 



11 



IL MANQ 
ING. LUIGI 




10 



.ERTI 



- un montante scatolare avente un asse longitudi- 

nale; 

- un organo di bloccaggio mobile tra una prima ed 
una seconda posizione corrispondenti rispettivamente a 
condizioni di apertura e di bloccaggio del dispositivo; 

- mezzi di collegamento operativo tra 1 ' organo di 
bloccaggio ed una leva manuale di comando imperniata al 
montante scatolare, detti mezzi di collegamento com- 
prendendo un primo biellismo a ginocchiera avente una 
manovella collegata al perno della leva di comando, ed 
una biella imperniata ad un elemento di guida scorrevo- 
le longitudinalmente lungo il montante scatolare, detta 
manovella e detta biella essendo tra loro articolate, 
nonche comprendendo un secondo biellismo a ginocchiera 
avente una biella articolata all 'elemento di guida e ad 
una manovella collegata all' organo di bloccaggio, detto 
secondo biellismo essendo mobile tra una posizione ar- 
retrata, in cui il primo biellismo e in condizione ri- 
piegata, ed una posizione avanzata, in cui il primo 
biellismo e in una condizione distesa, 

caratterizzato dal fatto che detti primo e secondo 
biellismo a ginocchiera sono costruiti e disposti per 
agire in modo correlato, tale che nella posizione avan- 
zata del secondo biellismo, di bloccaggio del disposi- 
tivo, il primo biellismo presenta gli assi di impernia- 
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mento e 1'asse intermedio di articolazione non allinea- 
ti tra loro, mentre il secondo biellismo si trova nella 
detta posizione avanzata in una condizione di irrever- 
sibility del suo movimento, e 

dal fatto di comprendere mezzi di arresto del pri- 
mo biellismo nella condizione distesa del biellismo 
stesso . 

Secondo un altro aspetto dell ' invenzione si e for- 
nito un dispositivo di bloccaggio per il centraggio di 
pezzi da lavorare, del tipo comprendente : 

- un montante scatolare avente un asse longitudi- 

nale ; 

- un organo di bloccaggio mobile parallelamente 
all 'asse del montante tra una prima posizione arretrata 
ed una seconda posizione avanzata rispetto al montante 
scatolare , 

caratterizzato dal fatto di comprendere: 

- una leva di comando manuale imperniata al mon- 
tante scatolare; 

- mezzi di collegamento operativo tra 1 ' organo di 
bloccaggio e la leva manuale di comando, detti mezzi di 
collegamento comprendendo un biellismo a ginocchiera 
avente una manovella collegata al perno della leva di 
comando, ed una biella imperniata ad un elemento di 
guida scorrevole longitudinalmente lungo il montante 
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scatolare, detta manovella e detta biella essendo tra 
loro articolate, 



dal fatto che, nella posizione avanzata 
dell'organo di bloccaggio, il biellismo presenta gli 
assi di imperniamento e l'asse intermedio di articola- 
zione non allineati tra loro, e 




dal fatto di comprendere mezzi di arresto del 
biellismo nella posizione avanzata dell'organo di bloc- 
caggio del dispositive. 
BREVE DESCR1ZIONE DEI DISEGN1 

Queste ed ulteriori caratteristiche secondo la 
presente invenzione, risulteranno maggiormente dalla 
descrizione che segue con riferimento ai disegni alle- 
gata., in cui : 

Fig. 1 rappresenta una vista prospettica del di- 
spositivo di pinzatura a ginocchiera secondo 
1' invenzione; 

Fig. 2 rappresenta il primo ed il secondo bielli- 
smo a ginocchiera del dispositivo di Fig. 1 nella con- 
dizione di bloccaggio del dispositive- 
Fig. 3 rappresenta una vista in sezione longitudi- 
nale del dispositivo di Fig. 1 nella condizione di a- 
pertura del dispositivo stesso; 

Fig. 4 rappresenta una vista in sezione longitudi- 
nale del dispositivo di Fig. 1 nella condizione di 




bloccaggio del dispositivo stesso; 

Fig. 5 rappresenta una vista in sezione longitudi- 
nale di un dispositivo di aggancio con leva di comando 
manual e; 

Fig. 6 rappresenta una vista in sezione longitudi- 
nale di un dispositivo di centraggio con leva di coman- 
do manual e; 

Fig. 7 rappresenta il primo biellismo del disposi- 
tivo di Fig. 6 in presenza di un attuatore lineare, 
nella condizione di bloccaggio del dispositivo; 

Fig. 8 rappresenta il primo biellismo del disposi- 
tivo di Fig. 6 in assenza di un attuatore lineare, nel- 
la condizione di bloccaggio del dispositivo. 
DESCRIZIONE DETTAGLIATA DELL' INVENZIQNE 

Le caratteristiche generali della presente inven- 
zione verranno illustrate qui di seguito attraverso al- 
cuni esempi di realizzazione . 

Un primo esempio di realizzazione di un dispositi- 
vo di bloccaggio con leva di comando manuale secondo 
1 ' invenzione, sotto forma di un dispositivo di pinzatu- 
ra a ginocchiera per pezzi da lavorare, e rappresentato 
nelle figure da 1 a 4 . 

In particolare, il dispositivo di pinzatura com- 
prende un montante scatolare 10 avente un asse longitu- 
dinale, a cui e imperniato un organo di bloccaggio, 
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sotto forma di un braccio di bloccaggio 11, in un punto 
12 posto ad un'estremita anteriore dello stesso montan- 
te 10; il braccio di bloccaggio 11 e operativamente 
collegato sia ad un attuatore lineare 13 supportato dal 
montante scatolare 10, sia ad una leva di comando 14 
manuale imperniata alio stesso montante scatolare 10 
grazie ad un perno 15. 

II dispositivo pud in alternativa prevedere la so- 
la leva manuale 14 di comando, nel caso in cui si deb- 
bano eseguire lavorazioni che comportino solo aziona- 
menti manuali del dispositivo da parte di un operatore. 

Inoltre non si esclude la possibility che il di- 
spositivo comprenda piu organi di bloccaggio fissati 
girevolmente, per soddisfare particolari esigenze. 

II braccio di bloccaggio 11 ruota intorno al punto 
di imperniamento 12 passando alternat ivamente da una 
prima posizione operativa sollevata o di apertura, mo- 
strata in figura 3, ad una seconda posizione operativa 
abbassata o di bloccaggio, mostrata in figura 4, in cui 
il braccio 11 blocca un foglio di lamiera o un pezzo da 
lavorare contro una incudine o telaio di supporto non 
rappresentati . 

Il braccio di bloccaggio 11 e operativamente col- 
legato alia leva manuale 14 di comando tramite mezzi di 
collegamento comprendenti un primo biellismo 16 ed un 
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secondo biellismo 17 a ginocchiera collegati tra loro 
mediante un elemento intermedio di guida 18 scorrevole 
longitudinalmente lungo il montante scatolare 10. 

In particolare, il primo biellismo 16 a ginocchie- 
ra comprende una manovella 19 che e collegata al perno 
15 della leva di comando 14, e che e articolata in un 
punto 20 con una biella 21, la quale a sua volta e im- 
perniata all ' elemento di guida 18 scorrevole in un pun- 
to 22 . 

Il secondo biellismo 17 comprende invece una biel- 
la di collegamento 23, ad esempio del tipo a cedimento 
elastico controllato, articolata ad una forcella 18' 
dell ' elemento di guida 18 in un punto 24, pref erenzial - 
mente diverso e distanziato dal punto di imperniamento 
22 del primo biellismo 16 nella direzione dell'asse 
longitudinale del montante scatolare 10; la biella 23 e 
inoltre articolata in un punto 25 con una manovella 26 
collegata e mobile solidalmente con il braccio di bloc- 
caggio 11 intorno al punto di imperniamento 12. 

II secondo biellismo a ginocchiera 17 e del tipo a 
tre punti, di per se noto, e presenta una posizione ar- 
retrata, a cui corrisponde una condizione ripiegata del 
primo biellismo 16, ed una posizione avanzata, a cui 
corrisponde una condizione distesa del primo biellismo 
16 . 
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L' elemento di guida 18 e la biella 23 del secondo 
biellismo 17, in corrispondenza del loro asse di imper- 
niamento 24, prevedono cuscinetti di guida 27, lateral - 
mente alia stessa biella 23, mobili lungo rispettive 
guide di scorrimento 2 8 poste longitudinalmente lungo^l' 
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il montante scatolare 10, in modo da guidare il movi-vu^S* ^ ^ 
mento dello stesso elemento di guida 18 in direzione ^^^f^^^'" 
parallela all 'asse longitudinale del montante scatolare 
10 . 

II secondo biellismo 17 raggiunge una condizione 
di punto morto quando i punti di imperniamento 24,25 
della biella 23 sono allineati con i punti di contatto 
tra i cuscinetti di guida 27 e le guide di scorrimento 
28 del montante 10. 

II primo ed il secondo biellismo 16,17 sono co- 
struiti e disposti per agire in modo correlato, tale 
che nella posizione avanzata del secondo biellismo 17, 
di bloccaggio del dispositivo, il primo biellismo 16 
presenta gli assi di imperniamento 15,22 e l'asse in- 
termedio di articolazione 20 non allineati tra loro, 
mentre il secondo biellismo 17 si trova nella suddetta 
condizione avanzata in una condizione di irreversibili- 
ta del suo movimento, di poco oltre il suo punto morto, 
per mantenere il braccio 11 nella condizione di bloc- 
caggio del pezzo anche nel caso agiscano spinte acci- 
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dental i sul braccio di bloccaggio 11 che tendano ad a- 
prirlo . 

L'attuatore lineare 13, ad esempio un cilindro i- 
draulico o pneumatico, nel caso sia previsto, e montato 
ad una estremita assiale posteriore del montante scato- 
lare 10, ed e operativamente collegato all ' element o di 
guida 18 scorrevole intermedio al primo ed al secondo 
biellismo 16,17 a ginocchiera mediante uno stelo 29. 

Lo stelo 2 9 presenta un asse longitudinale paral- 
leled all'asse del montante scatolare 10, ed e collegato 
ad un organo mobile dell ' attuatore lineare 13, ad esem- 
pio al pistone 30 di un cilindro pneumatico. 

L'elemento di guida 18 e pref erenzialmente sotto 
forma di una bussola avente una feritoia longitudinale 
che si apre su entrambi i lati, la quale presenta inol- 
tre pattini di guida laterali, non rappresentat i , che 
giacciono in piani ortogonali agli assi di imperniamen- 
to 22,24 delle bielle 21,23 dei due biellismo 16,17 
all'elemento di guida 18; tali pattini di guida sono 
distanziati longitudinalmente dai cuscinetti 27 
dell' elemento di guida 18, in modo da consentire alio 
stesso elemento di guida 18 solo lo scorrimento longi- 
tudinale, impedendo eventuali rotazioni ed oscillazio- 
ni . 

La biella 21 del primo biellismo 16 a ginocchiera 
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e pref erenzialmente alloggiata e imperniata internamen- 
te all' elemento di guida a bussola, con la manovella 19 
del primo biellismo che si estende nell' elemento di 
guida 18 stesso attraverso una delle sue feritoie lon- 
gitudinali che e rivolta verso il punto di imperniamen- 
to 15 della manovella 19. 

Le feritoie longitudinali dell ' elemento di guida 
18 consentono inoltre al primo biellismo maggiori pos- 
sibility di oscillazione , potendo fuoriuscire parzial- 
mente rispetto agli ingombri laterali dello stesso ele- 
mento di guida 18. 

La distanza tra l'asse di rotazione 15 e l'asse di 
articolazione 20 della manovella 19 alia biella 21 del 
primo biellismo 16 e maggiore della distanza tra gli 
assi di articolazione 20,22 della stessa biella 21, in 
modo che sia possibile ruotare la leva di comando 14 di 
un angolo inferiore rispetto all'angolo di cui si vo- 
glia ruotare il braccio di bloccaggio 11 del dispositi- 
vo . 

II primo biellismo 16 a ginocchiera, in corrispon- 
denza della propria condizione distesa, viene fermato 
tramite mezzi di arresto, quali ad esempio un piolo 31 
fissato al montante scatolare 10 che pref erenzialmente 
viene a contatto con la manovella 19, evitando il supe- 
ramento della condizione di allineamento tra la mano- 




vella 19 e la biella 21. 

Preferenzialmente, l'angolo a formato tra gli assi 
longitudinali della manovella 19 e della biella 21 del 
primo biellismo 16 a ginocchiera, in corrispondenza 
della condizione di bloccaggio del dispositive e infe- 
riore a 6°, ad esempio compreso tra 2° e 6°, consenten- 
do di sfruttare almeno in parte 1 ' impuntamento del pri- 
mo biellismo 16 per generare una forza di serraggio e- 
levata , 

L'utilizzo del primo biellismo 16 a ginocchiera 
per collegare operat ivamente la leva di comando 14 con 
il braccio di bloccaggio 11, grazie all'assenza di ac- 
coppiamenti ed element! scorrevoli, consente 
1 ' eliminazione di giochi ed attriti nel collegamento, 
permettendo una precisa determinazione della forza di 
serraggio esercitata dal braccio di bloccaggio 11. 

Un secondo esempio di realizzazione riguarda un 
dispositivo di aggancio come rappresentato in figura 5, 
in cui sono stati utilizzati gli stessi riferimenti nu- 
merici per indicare parti simili o equivalents 

II dispositivo di aggancio comprende ancora una 
leva di comando 14 manuale imperniata al montante sca- 
tolare 10, la quale e operat ivamente collegata ad alme- 
no un organo a forma di gancio 3 5 atto ad agganciare 
e/o a premere un pezzo da lavorare contro una struttura 
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di supporto . 

II collegamento operativo tra la leva di comando 
14 ed il gancio 35 e ottenuto ancora tramite un primo 
biellismo 16 a ginocchiera comprendente una manovella 
19 collegata in rotazione alia leva manuale 14 ed una 
biella 21 articolata con la manovella 19 ed imperniata 
in 22 con un elemento di guida 18 scorrevole lungo il 
montante scatolare 10. 

L' elemento di guida 18 a sua volta e collegato con 
un secondo biellismo 17 a ginocchiera comprendente una 
biella 23 imperniata in 24 con 1' elemento di guida 18 
stesso ed in 25 con una manovella 26; un prolungamento 
26' ad L della manovella 26 costituisce un lato di un 
sistema a quadrilatero articolato che comanda il movi- 
mento del gancio di bloccaggio 35 e ne consente il col- 
legamento operativo con il secondo biellismo 17 a gi- 
nocchiera . 

In particolare, il quadrilatero articolato com- 
prende il prolungamento 26' ad L della manovella 26, 
imperniato al montante scatolare 10 in un punto 36, ed 
una biella 37, imperniata al montante scatolare 10 in 
un punto 38; il prolungamento 26' ad L e la biella 37 
inoltre sono articolati con il gancio 35 in due rispet- 
tivi punti 39,40 distanziati tra loro. 

In tal modo, agendo sulla leva manuale 14, il gan- 



22 



IL MANTX 
ING. LUIGI 




cio 35 passa da una prima posizione operativa sollevata 
ad una seconda posizione operativa di bloccaggio o ab- 
bassata, in cui il gancio 35 preme e/o aggancia un pez- 
zo da lavorare contro una struttura di supporto, impe- 
gnandosi in appositi fori sui pezzi da lavorare. 

Analogamente al precedente esempio, nel caso ci 
sia l'esigenza di comandare automat icamente il gancio 
di bloccaggio 35, il dispositivo di aggancio pud com- 
prendere un attuatore lineare 13 , fissato al montante 
scatolare 10, avente uno stelo 29 operat ivamente colle- 
gato all ' elemento di guida 18. 

Analogamente al precedente esempio, il primo ed il 
secondo biellismo 16,17 sono costruiti e disposti per 
agire in modo correlate tale che nella posizione avan- 
zata del secondo biellismo 17, di bloccaggio del dispo- 
sitivo, il primo biellismo 16 presenta gli assi di im- 
perniamento 15,22 e l'asse intermedio di articolazione 
20 non allineati tra loro, mentre il secondo biellismo 
17 si trova nella suddetta condizione avanzata in una 
condizione di irreversibility del suo movimento, di po- 
co oltre il suo punto morto, per mantenere il braccio 
11 nella condizione di bloccaggio del pezzo. 

La condizione di allineamento tra gli assi di im- 
perniamento 15,22 e l'asse intermedio di articolazione 
20 del primo biellismo 16 e impedita grazie ad un ele- 
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mento di arresto 31, che agisce sul primo biellismo 16. 



dell' invenzione riguarda un dispositivo di bloccaggio 
per il centraggio di pezzi da lavorare, come rappresen- 
tato nelle figure da 6 a 8 , in cui sono stati utilizza- 
ti gli stessi riferimenti numerici per indicare parti 
simili o equivalenti. 

II dispositivo di centraggio comprende un montante 
scatolare 10 avente un asse longitudinale , lungo il 
quale scorre un organo di bloccaggio 45, ad esempio una 
spina di centraggio, mobile parallelamente all 'asse del 
montante 10 tra una prima posizione arretrata ed una 
seconda posizione avanzata rispetto al montante scato- 
lare 10. 

II dispositivo comprende inoltre una leva di co- 
mando manuale 14 imperniata in 15 al montante scatolare 
10 ed operativamente collegata all 'organo di bloccaggio 
45 tramite mezzi di collegamento , i quali a loro volta 
comprendendo un biellismo a ginocchiera 16 avente una 
manovella 19 collegata al perno 15 della leva di coman- 
do 14, ed una biella 21 imperniata in 22 ad un elemento 
di guida 18 scorrevole longitudinalmente lungo il mon- 
tante scatolare 10, con la manovella 19 e la biella 21 
tra loro articolate in 20. 

Nella posizione avanzata dell' organo di bloccaggio 
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45, il biellismo 16 presenta gli assi di imperniamento 
15,22 e l'asse intermedio 20 di articolazione non alii- 
neati tra loro, grazie a rnezzi di arresto 31 del biel- 
lismo 16 nella posizione avanzata dell'organo di bloc- 
caggio 45 del dispositivo. 

Nel caso in cui l'organo di bloccaggio 45 sia co- 
maridato solo dalla leva manuale 14, il biellismo 16, in 
corrispondenza della posizione avanzata dell'organo di 
bloccaggio 45 stesso, si dispone oltre la propria con- 
dizione di allineamento, fermandosi contro mezzi di ar- 
resto 31, come rappresentato in figura 8; in tale modo 
viene raggiunta una condizione di irreversibilita di 
movimento, nella quale una spinta accidentale 
sull'organo di bloccaggio 45 non ne pud provocare 
1 ' arretramento . 

Invece nel caso in cui l'organo di bloccaggio 4 5 
sia comandato anche da un attuatore lineare 13 operati- 
vamente collegato all ' elemento di guida 18, il bielli- 
smo 16, in corrispondenza della posizione avanzata 
dell'organo di bloccaggio 45 stesso, non raggiunge la 
propria condizione di allineamento, come mostrato in 
figura 7 . 

Quanto e stato detto e mostrato con riferimento ai 
disegni allegati, e stato dato a puro titolo esemplifi- 

cativo ed illustrativo delle caratteristiche generali 




dell ' invenzione, nonche di alcune sue forme di realiz- 
zazione pref erenziali ; pertanto altre modifiche e va- 
rianti al dispositivo di bloccaggio sono possibili, 
senza con cio allontanarsi da quanto rivendicato. 
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RIVENDICAZIONI 

1. Dispositivo di bloccaggio per pezzi da lavo- 
rare, del tipo comprendente : 

- un montante scatolare (10) avente un asse longi- 
tudinale ; 

- un organo di bloccaggio (11,35) mobile tra una 
prima ed una seconda posizione corrispondenti rispetti- 
vamente a condizioni di apertura e di bloccaggio del 
dispositivo; 

- mezzi di collegamento operativo tra 1 ' organo di 
bloccaggio (11,35) ed una leva manuale di comando (14) 
imperniata al montante scatolare (10) , detti mezzi di 
collegamento comprendendo un primo biellismo (16) a gi- 
nocchiera avente una manovella (19) collegata al perno 
(15) della leva di comando (14) , ed una biella (21) im- 
perniata ad un elemento di guida (18) scorrevole longi- 
tudinalmente lungo il montante scatolare (10) , detta 
manovella (19) e detta biella (21) essendo tra loro ar- 
ticolate, nonche comprendendo un secondo biellismo (17) 
a ginocchiera avente una biella (23) articolata 
all 'elemento di guida (18) e ad una manovella (26) col- 
legata all 'organo di bloccaggio (11,35), detto secondo 
biellismo (17) essendo mobile tra una posizione arre- 
trata, in cui il primo biellismo (16) e in condizione 
ripiegata, ed una posizione avanzata, in cui il primo 
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biellismo (16) e in una condizione distesa, 

caratterizzato dal fatto che detti primo e secondo 
biellismo (16,17) a ginocchiera sono costruiti e dispo- 
sti per agire in modo correlates tale che nella posi- 
zione avanzata del secondo biellismo (17) , di bloccag- 
gio del dispositivo, il primo biellismo (16) presenta 
gli assi di imperniamento (15,22) e l'asse intermedio 
di articolazione (20) non allineati tra loro, mentre il 
secondo biellismo (17) si trova nella detta posizione 
avanzata in una condizione di irreversibility del suo 
movimento, e 

dal fatto di comprendere mezzi di arresto (31) del 
primo biellismo (16) nella condizione distesa del biel- 
lismo (16) stesso. 

2. Dispositivo di bloccaggio per il centraggio 
di pezzi da lavorare, del tipo comprendente : 

- un montante scatolare (10) avente un asse longi- 
tudinale ; 

- un organo di bloccaggio (45) mobile parallela- 
mente all 'asse del montante (10) tra una prima posizio- 
ne arretrata ed una seconda posizione avanzata rispetto 
al montante scatolare (10) , 

caratterizzato dal fatto di comprendere: 

- una leva di comando manuale (14) imperniata al 
montante scatolare (10) ; 
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- mezzi di collegamento operativo tra l'organo di 
bloccaggio (45) e la leva manuale di comando (14) , det- 
ti mezzi di collegamento comprendendo un biellismo a 
ginocchiera (16) avente una manovella (19) collegata al 
perno (15) della leva di comando (14) , ed una biella 
(21) imperniata ad un elemento di guida (18) scorrevole 
longitudinalmente lungo il montante scatolare (10) , 
detta manovella (19) e detta biella (21) essendo tra 
loro articolate, 

dal fatto che, nella posizione avanzata 
dell'organo di bloccaggio (45) , il biellismo (16) pre- 
senta gli assi di imperniamento (15,22) e l'asse inter- 
medio (20) di articolazione non allineati tra loro, e 

dal fatto di comprendere mezzi di arresto (31) del 
biellismo (16) nella posizione avanzata dell'organo di 
bloccaggio (45) del dispositivo. 

3. Dispositivo di bloccaggio secondo la rivendi- 
cazione 1, caratterizzato dal fatto che i punti di im- 
perniamento (22,24) di detti primo e secondo biellismo 
(16,17) all' elemento di guida (18) scorrevole sono tra 
loro distanziati nella direzione dell'asse longitudina- 
le del montante scatolare (10) . 

4. Dispositivo di bloccaggio secondo la rivendi- 
cazione 1 o 2, caratterizzato dal fatto che 1' elemento 
di guida (18) scorrevole e operativamente collegato ad 
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un attuatore lineare (13) . 

5. Dispositivo di bloccaggio secondo la rivendi- 
cazione 1 o 2, caratterizzato dal fatto che detto ele- 
mento di guida (18) e sotto forma di una bussola, al 
cui interno e alloggiata la biella (21) del primo biel- 
lismo (16) a ginocchiera, detta bussola (18) avendo una 
feritoia longitudinale che si apre su entrambi i lati, 
attraverso cui si estende la manovella (19) del primo 
biellismo (16) a ginocchiera del dispositivo di bloc- 
caggio . 

6. Dispositivo di bloccaggio secondo la rivendi- 
cazione 1 o 2, caratterizzato dal fatto che la distanza 
tra l'asse di rotazione (15) e l'asse di articolazione 
(20) della manovella (19) alia biella (21) del primo 
biellismo (16), e maggiore della distanza tra gli assi 
di articolazione (20,22) della biella (21). 

7. Dispositivo di bloccaggio secondo la rivendi- 
cazione 1, in particolare per la pinzatura di pezzi da 
lavorare contro una strut tura di supporto, caratteriz- 
zato dal fatto che l'organo di bloccaggio comprende al- 
meno un braccio di bloccaggio (11) fissato girevolmen- 
te . 

8. Dispositivo di bloccaggio secondo la rivendi- 
cazione 1, in particolare per l'aggancio di pezzi da 
lavorare contro una struttura di supporto, caratteriz- 
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zato dal fatto che l'organo di bloccaggio comprende al- 
meno un organo a forma di gancio (35) operativamente 
collegato all ' elemento di guida (18) mediante il secon- 
der biellismo (17) ed un sistema a quadrilatero artico- 
lato . 

9. Dispositivo di pinzatura secondo le rivendi- 
cazioni 1 e 7, caratterizzato dal fatto che l'angolo 
(a) formato tra gli assi longitudinali della manovella 
(19) e della biella (21) del primo biellismo (16) a gi- 
nocchiera in corrispondenza di una sua condizione di- 
stesa, e inferiore a 6°. 

10. Dispositivo di pinzatura secondo la rivendi- 
cazione 9, caratterizzato dal fatto che 1 ' angolo (a) 
formato tra gli assi longitudinali della manovella (19) 
e della biella (21) del primo biellismo (16) a ginoc- 
chiera in corrispondenza della sua condizione distesa, 
e compreso tra 2° e 6°. ^ 
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U sottoscritto tag. Luigi COLOBERTI, con Studio in Via 1 
Arai eis, 25 - aom Miiano - in qualita di n—io -* «— ' 
dell a —a di — per — e indusrrraie in oggeao, ai sens, 
de«a ,e gg e A, 26 « «• n. 244 eonre m odir,ea t o eon 

DPR 22.06.1979 n. 338, 

FAiSTAJiZA^nNTEmAZlOllS 

al t es«o, ai.e rivendieazioni e ai disegni oome di segniro riportato: 

Pag . 14 - riga 13, (POSTILLA 1) - dope <di Moeeaggio de, 
dispositivo.> aggiungere: 

in una vista in sezione longitudinale di un 
"Fig 9 rappresenta una visiu 

disposit »o« u-m» — " * 

realiz^ione del prima biellismo del dispositive; 

Fi , ,0 rappresenta «, s.ione oversale del dispose * 

bloccaggio di Fig. 9. 



L'originaria pagina 14 viene sostituita con le nuove pagine 14 e 

14a. 

Pag. 24 - riga 22 (POSTILLA 2) - dopo <come mostrato in figura 7> 
aggiungere: 

"Un ulterior e esempio di realizzazione riguarda un dispositivo di 
bloccaggio come rappresentato nelle figure 9 e 10, in cui sono stati 
utilizzati gli stessi riferimenti numerici per indicare parti simili o 
equivalent 

In tal caso il dispositivo di bloccaggio con leva di comando 
manuale secondo Vinvenzione e sotto forma di un dispositivo di 
pinzatura a ginocchiera per pezzi da lavorare. 

In particolare, il dispositivo di pinzatura comprende ancora un 
montante scatolare 10 avente un asse longitudinale, a cui e imperniato 
un braccio di bloccaggio 11 operativamente collegato sia ad un 
attuatore linear e 13 di comando, in questo caso di tipo elettrico, sia ad 
una leva di comando 14 manuale imperniata alio stesso montante 
scatolare 10 grazie ad un per no 15; tuttavia il dispositivo pud in 
alter nativa prevedere la sola leva manuale 14 di comando. 

II braccio di bloccaggio lie operativamente collegato alia leva 
manuale 14 di comando tramite mezzi di collegamento comprendenti un 
primo biellismo 16 ed un secondo biellismo 17 a ginocchiera collegati 
tra loro mediante un elemento intermedio di guida 18 scorrevole 
longitudinalmente lungo il montante scatolare 10. 

II primo biellismo 16 a ginocchiera si differenzia da quello 
descritto nella prima forma di realizzazione in quanto comprende un 
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organo a manovella 19 A che e sotto forma di una force lla collegata al 
perno 15 della leva di comando 14; la forcella preferenzialmente 
comprende un mozzo 50 coassiale alio stesso perno 15, al quale sono 
collegati solidalmente un primo ed un secondo braccio 51,52 che si 
dispongono su lati opposti delVelemento di guida 18 scorrevole 
longitudinalmente al montante scatolare 10. 

II primo braccio 51 della forcella e articolato con un asse 53 ad 
una corrispondente prima biella di collegamento 54 alVelemento di 
guida 18, e similmente il secondo braccio 52 della forcella e articolato 
con un asse 55, coassiale alVasse 53, ad una seconda biella di 
collegamento 56 alVelemento di guida 18. 

La prima e la seconda biella 54,56 sono disposte su lati opposti 
delVelemento di guida 18, e sono ad esso articolate in un punto 22. 

II secondo biellismo 17 comprende invece ancora una biella di 
collegamento 23, ad esempio del tipo a cedimento elastico controllato, 
articolata ad una forcella 18' delVelemento di guida 18 in un punto 24, 
preferenzialmente diverso e distanziato dal punto di imperniamento 22 
del primo biellismo 16 nella direzione delVasse longitudinale del 
montante scatolare 10; la biella 23 e inoltre articolata in un punto 25 
con una manovella 26 collegata e mobile solidalmente con il braccio di 
bloccaggio 11 intorno al punto di imperniamento 12. 

II secondo biellismo a ginocchiera 17 e del tipo a tre punti, di per 
se noto, e presenta una posizione arretrata, a cui corrisponde una 
condizione ripiegata del primo biellismo 16, ed una posizione avanzata, 
a cui corrisponde una condizione distesa del primo biellismo 16. 
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L 'elemento di guida 18 e la biella 23 del secondo biellismo 17, in 
corrispondenza del loro asse di imperniamento 24, prevedono cuscinetti 
di guida 27, lateralmente alia stessa biella 23, mobili lungo rispettive 
guide di scorrimento 28 poste longitudinalmente lungo il montante 
scatolare 10, in modo da guidare il movimento dello stesso elemento di 
guida 18 in direzione parallela all' asse longitudinale del montante 
scatolare 10. 

II secondo biellismo 17 raggiunge una condizione di punto morto 
quando i punti di imperniamento 24,25 della biella 23 sono allineati con 
i punti di contatto tra i cuscinetti di guida 27 e le guide di scorrimento 
28 del montante 10. 

II primo ed il secondo biellismo 16,17 sono costruiti e disposti per 
agire in modo correlato, tale che nella posizione avanzata del secondo 
biellismo 17, di bloccaggio del dispositivo, il primo biellismo 16 
presenta gli assi di imperniamento 15 e 22 e gli assi intermedi di 
articolazione 53, 55 non allineati tra loro, mentre il secondo biellismo 
17 si trova nella suddetta condizione avanzata in una condizione di 
irreversibilita del suo movimento, di poco oltre il suo punto morto, per 
mantenere il braccio 1 1 nella condizione di bloccaggio del pezzo anche 
nel caso agiscano spinte accidentali sul braccio di bloccaggio 11 che 
tendano ad aprirlo. 

In questo esempio, Vattuatore linear e di comando 13 comprende 
una vite di manovra 57 disposta assialmente al montante scatolare 10, 
la quale e accoppiata con una madrevite 58 collegata solidalmente 
all 'elemento di guida 18. 



La vite di manovra 57 e operativamente collegata ad almeno un 
motore elettrico di comando, in questo caso un primo ed un secondo 
motore elettrico 59,60, tramite un sistema di trasmissione della coppia. 

In particolare, ciascun motore elettrico 59,60 e collegato a 
rispettivi riduttori epicicloidali 61,62, in modo da formare un primo ed^ 
un secondo gruppo moto-riduttore 63, 64. 

Ciascun gruppo moto-riduttore 63, 64 e operativamente collegato 
ad un rispettivo adattatore di coppia ad ingranaggi 65, 66; gli adattatori 
di coppia 65,66 ad ingranaggi sono a loro volta accoppiati con un 
ingranaggio 67 collegato solidalmente alia vite di manovra 57. 

La distanza tra Vasse di rotazione 15 e gli as si di articolazione 
53,55 dei bracci della manovella 19 A alle bielle 54,56 del primo 
biellismo 16 e maggiore della distanza tra gli assi di articolazione 
53,55, e 22 delle stesse bielle 54,56, in modo che sia possibile ruotare la 
leva di comando 14 di un angolo infer iore rispetto alVangolo di cui si 
voglia ruotare il braccio di bloccaggio 11 del dispositivo. 

II primo biellismo 16 a ginocchiera, in corrispondenza della 
propria condizione distesa, viene fermato tramite mezzi di arresto, quali 
ad esempio un piolo 31 fissato al montante scatolare 10 che 
preferenzialmente viene a contatto con la manovella 19 A, evitando il 
superamento della condizione di allineamento tra la manovella 19A e le 
bielle 54,56. 

Tale differente forma di realizzazione del primo biellismo a 
ginocchiera con organo a manovella sotto forma di forcella e 
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applicabile anche a dispositivi di aggancio e dispositivi di centraggio 
del genere sopra descritto. " 

L'originaria pagina 24 viene sostituita con le nuove pagine da 24 

a24f. 

Pag. 30 - riga 17 (POSTILLA 3) - dopo la rivendicazione 10 aggiungere 
le nuove rivendicazioni: 

"77. Dispositivo di bloccaggio secondo la rivendicazione 1 o 2, 
caratterizzato dal fatto che la manovella (19A) di detto primo biellismo 
a ginocchiera (16) e sotto forma di una forcella collegata al perno (15) 
della leva di comando (14), delta forcella comprendendo un primo ed un 
secondo braccio (51,52) che si dispongono su lati opposti delVelemento 
di guida (18) scorrevole longitudinalmente, e 

dal fatto che ciascun braccio (51,52) di detta forcella e articolato 
ad una rispettiva biella di collegamento (54,56) alVelemento di guida 
08). 

12. Dispositivo di bloccaggio secondo la rivendicazione 4, 
caratterizzato dal fatto che Vattuatore linear e (13) e di tipo pneumatico. 

13. Dispositivo di bloccaggio secondo la rivendicazione 4, 
caratterizzato dal fatto che Vattuatore lineare (13) e di tipo elettrico. " 

L'originaria pagina 30 viene sostituita con le nuove pagine 30 e 

31. 

Tavola 1/5- in alto (POSTILLA 4) - sostituire numerazione <l/5> con 
"7/7"; 

Tavola 2/5- in alto (POSTILLA 5) - sostituire numerazione <2/5> con 
"2/7"; 
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Tavola 3/5- in alto (POSTILLA 6) - sostituire numerazione <3/5> con 
"3/7"; 

Tavola 4/5- in alto (POSTILLA 7) - sostituire numerazione <4/5> con 
"4/7"; 

Tavola 5/5- in alto (POSTILLA 8) - sostituire numerazione <5/5> con 
"5/7"; 

Dopo la tavola 5/5 (POSTILLA 9): aggiungere due nuove tavole n. 6/7 
e7/7 

Alia presente istanza si allegano: 

- due copie dell'allegato A in carta semplice; 

- pagine 14, 24, e 30 postulate 

- tavole di disegnol/5, 2/5, 3/5, 4/5 e 5/5 postillate; 

- pagine nuove riscritte n. 14, 14a, 24, 24a, 24b, 24c, 24d, 24e, 24f, 30 
e 3 1, in duplice copia; 

- tavole di disegno corrette n. 1/7, 2/7, 3/7, 4/7 e 5/7, in duplice copia; 

- nuove tavole di disegno n. 6/7, e n. 7/7, in duplice copia. 

Si confida neiraccoglimento della presente istanza e nel rilascio 
del brevetto. 

Milano, 06 novembre 2002 

J/^J^\ IL MaAdATARIO 

, M %\ ING. L^Le^LOBERTI 
// ISCRIZIO^S&At^DN 0 55BM 
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bloccaggio del dispositivo stesso; 



Fig. 5 rappresenta una vista in sezione longitudi- 
nale di un dispositivo di aggancio con leva di comando 
manual e; 

Fig. 6 rappresenta una vista in sezione longitudi- 
nale di un dispositivo di centraggio con leva di coman- 
do manual e; 

Fig. 7 rappresenta il primo biellismo del disposi- 
tivo di Fig. 6 in presenza di un attuatore lineare, 
nella condizicne di bloccaggio del dispositive- 
Fig. 8 rappresenta il primo biellismo del di s^)o9i r;l_y /Y - j 
tivo di Fig. 6 in assenza di un attuatore lineare, n J^6_ 1107. * -02 
la condizione di bloccaggio del dispositive. 



POST)LL/\ A 



DESCR1ZIONE DETTAGL I ATA DELL' INVENZIONE 



BREV, Ml-V 



Le caratteristiche generali della presence inven- 
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zione verrannc illustrate qui di seguito attraverso ai- 



cu^i esempi di r^al: ^zazione . 



Un primo esempio di realizzazione di un dispositi- 



vo di bloccaggio con leva di comando manuale secondo 



l'i 



invenzione, sotto forma di un dispositivo di pinzatu- 



ra a ginocchiera per pezzi da lavorare, e rappresentato 



nelle figure da la 4. 



In particolare, il dispositivo di pinzatura, com- 



prende un montante scato'lare IQ avente un asse ' longitu- 



•dinalev a cui e imperniato un organo di bloccaggio, 
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1' invenzione, sotto forma di un dispositivo di pinzatu- 
ra a ginocchiera per pezzi da lavorare, e rappresentato 
nelle figure da 1 a 4 . 

In particolare, il dispositivo di pinzatura com- 
prende un montante scatolare 10 avente un asse longitu- 
dinale, a cui e imperniato un organo di bloccaggio, 
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45, il biellismo 16 presenta gli assi di imperniamento 
15,22 e l'asse intermedio 20 di articolazione non alli- 
neati tra loro, grazie a mezzi di arresto 31 del biel- 
lismo 16 nella posizione avanzata dell'organo di bloc- 
caggio 45 del dispositive 

Nel caso in cui l'organo di bloccaggio 45 sia co- 
mandato solo dalla leva manuale 14, il biellismo 16, in 
corr ispondenza della posizione avanzata dell'organo di 
bloccaggio 45 stesso, si dispone oltre la propria con- 
dizione di allineamento, fermandosi contro mezzi di ar- 
resto 31, come rappresent ato in figura 8; in tale modo 
viene raggiunta una condizione di irreversibility di 
movimento, nella quale una spinta accidentale 
sull'organo di bloccaggio 45 non ne pud provocare 
1 ' a r ret r amen to . 

Invece nel caso in cui l'organo di bloccaggio 45 
sia comandato anche da un attuatore lineare 13 operati- 
vamente collegato all' elemento di guida 18, il bielli- 
smo 16, in corr ispondenza della posizione avanzata 
dell'organo di bloccaggio 45 stesso, non raggiunge la 
propria condizione di allineamento, come mostrato in 
figura 7. 

Un ulteriore esempio di realizzazione riguarda un 
dispositivo di bloccaggio come rappresentato nelle fi- 
gure 9 e 10, in cui sono stati utilizzati gli stessi 
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riferimenti numerici per indicare parti simili o equi- 
valents . 

In tal caso il dispositivo di bioccaggio con leva 
di comando manuale secondo l'invenzione e sotto forma 
di un dispositivo di pinzatura a ginocchiera per pezzi 
da lavorare. 

In particolare, il dispositivo di pinzatura com- 
prende ancora un montante scatolare 10 avente un asse 
longitudinale, a cui e imperniato un braccio di bioc- 
caggio 11 operativamente collegato sia ad un attuatore 
lineare 13 di comando, in questo caso di tipo elettri- 
co, sia ad una leva di comando 14 manuale imperniata 
alio stesso montante scatolare 10 grazie ad un perno 
15; tuttavia il dispositivo puo in alternativa prevede- 
re la sola leva manuale 14 di comando. 

II braccio di bioccaggio 11 e operativamente col- 
legato alia leva manuale 14 di comando tramite mezzi di 
collegamento comprendenti un primo biellismo 16 ed un 
secondo biellismo 17 a ginocchiera collegati tra loro 
mediante un elemento intermedio di guida 18 scorrevole 
longitudinalmente lungo il montante scatolare 10. 

II primo biellismo 16 a ginocchiera si differenzia 
da quello descritto nella prima forma di realizzazione 
in quanto comprende un organo a manovella 19A che e 
soito forma di una fuicella collegata al perno 15 della 
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leva' di comando 14; la forcella pref erenzialmente com- 
prende un mozzo 50 coassiale alio stesso perno lb, al 
quale sono collegati solidalmente un primo ed un secon- 
do braccio 51,52 che si dispongono su lati opposti 
dell ' elemento di guida 18 scorrevole longi tudinalmente 
al montante scatolare 10. 

II primo braccio 51 della forcella e articolato 
con un asse 53 ad una corrispondente prima biella di 
collegamento 54 all' elemento di guida 18, e similmente 
il secondo braccio 52 della forcella e articolato con 
un asse 55, coassiale all' asse 53, ad una seconda biel- 
la di collegamento 56 all' elemento di guida 18. 

La prima e la seconda biella 54,56 sono disposte 
su lati opposti dell' elemento di guida 18, e sono ad 
esso articolate in un punto 22. 

II secondo biellismo 17 comprende invece ancora 
una biel la. di rollegpmen to 23,. ad esempio. del tipcu, a 
cedimento elastico controllato, articolata ad una 
forcella 18' dell ' elemento di guida 18 in un punto. 24, 
pref erenzialmente diverse e distanziato dal punto di 
imperniamento 22 del primo biellismo 16 nella direzione 
dell' asse longi tudinale .del montante scatolare 10; la 
biella 23 e inoltre articolata in un punto 25 con una 
manovella 2.6 collegata e mobile solidalmente' con il 
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braccio di bloccaggio 11 intorno al punto di impernia- 
mento 12 . 

II secondo biellismo a ginocchiera 17 e del tipo a 
tre punti, di per se noto, e presenta una posizione ar- 
retrata, a cui corrisponde una condizione ripiegata del 
primo biellismo 16, ed una posizione avanzata, a cui 
corrisponde una condizione distesa del primo biellismo 
16 . 

L'elemento di guida 18 e la biella 23 del secondo 
biellismo 17, in corrispondenza del loro asse di imper- 
niamento 24, prevedono cuscinetti di guida 27, lateral- 
men te alia stessa biella 23, mobili lungo rispettive 
guide di scorrimento 28 poste longi tudinalment e lungo 
il montante scatolare 10, in modo da guidare il movi- 
mento dello stesso elemento di guida 18 in direzione 
parallela all' asse longi tudinale del montante scatolare 
10. 

II secondo biellismo 17 raggiunge una condizione 
di punto morto quando i punti di imperniamento 24,25 
del la biella 23 sono allineati con i punti di contatto 
i:ra i cuscinetti di guida 27 e le guide di scorrimento 
23 del montante 10. 

II primo ed il secondo biellismo 16,17 sono co- 
struiti e disposti per agire in modo correlate tale 
chc nella posizione avanzata del secondo biellismo 17, 
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di bloccaggio del dispositive il primo biellismo 16 
presenta gli assi di imperniamento 15 e 22 e gli assi 
intermedi di art icolazione 53, 55 non allineati tra lo- 
re, mentre il secondo biellismo 17 si trova nella sud- 
detta condizione avanzata in una condizione di irrever- 
sibility del suo movimento, di poco oltre il suo punto 
morto, per mantenere il braccio 11 nella condizione di 
bloccaggio del pezzo anche nel caso agiscano spinte ac- 
cidental! sul braccio di bloccaggio 11 che tendano ad 
apr irlo . 

In questo esempio, l'attuatore lineare di comando 
13 comprende una vite di manovra 57 disposta assialmen- 
\.e al montante scatolare 10, la quale e accoppiata con 
una madrevite 58 collegata solidalmente all' elemento di 
guida 1 8 . 

La vite di manovra 57 e operat ivamente collegata 
ad almeno un motore elettrico di comando, in questo ca- 
so un primo ed un secondo motore elettrico 59, 60, tra- 
mite un sistema di trasmissione della coppia. 

In particolare, ciascun motore elettrico 59, 60 e 
collegato a rispettivi riduttori epicicloidali 61,62, 
in modo da formare un primo ed un secondo gruppo moto- 
r iduttore 63,64. 

Ciascun gruppo moto-r iduttore 63, 64 e operativa- 
meiite collegato ad un rispettivo adattatore di coppia 
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ad ingranaggi 65, 66; gli adattatori di coppia 65, 66 ad 
ingranaggi sono a loro volta accoppiati con un ingra- 
naggio 67 collegato solidalmente alia vite di manovra 
57 . 

La distanza tra l'asse di rotazione 15 e gli assi 
di articolazione 53,55 dei bracci della manovella 19A 
alle bielle 54,56 del primo biellismo 16 e maggiore 
della distanza tra gli assi di articolazione 53,55, e 
22 delle stesse bielle 54,56, in modo che sia possibile 
ruotare la leva di comando 14 di un angolo inferiore 
rispetto all' angolo di cui si voglia ruotare il braccio 
di bloccaggio 11 del dispositivo. 

II primo biellismo 16 a ginocchiera, in corrispon- 
denza della propria condizione distesa, viene fermato 
tramite mezzi di arresto, quali ad esempio un piolo 31 
fissato al montante scatolare 10 che pref erenzialmente 
viene a contatto con la manovella 19A, evitando il su- 
peramento della condizione di allineamento tra la mano- 
vella 19A e le bielle 54,56. 

Tale differente forma di realizzazione del primo 
biellismo a ginocchiera con organo a manovella sotto 
forma di forcella e applicabile anche a dispositivi di 
aggancio e dispositivi di centraggio del genere sopra 
descri tto . 
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Quant u e stato detto e mostrato con riferimento a 
disegni dllegati, e stato dato a puro titolo esemplifi 
cativo ed illustrativo delle carat teristiche generali 
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zato dal fatto che l'organo di bloccaggio comprende al- 
meno un organo a forma di gancio (35) operativamente 
collegato all' elemento di guida (18) mediante il secon- 
do biellismo (17) ed un sistema a quadrilatero artico- 
lato . 

9. Dispositivo di pinzatura secondo le rivendi- 7& 
cazioni 1 e 7, caratteri z zato dal fatto che l'angolo .j^f 
(a) formato tra gli assi longi tudinali della manovella ^JgiiU^^ 
(19) e della biella (21) del primo biellismo (16) a gi- 
nocchiera in corr ispondenza di una sua condizione di- 
stesa, e inferiore a 6°. 

10. Dispositivo di pinzatura secondo la rivendi- 
cazione 9, cara tt er i z za to d'al fatto che l'angolo (a) 
formato tra gli assi longi tudinali della manovella (19) 
e della biella (21) del primo biellismo (16) a ginoc- 
chiera in corrispondenza della sua condizione distesa, 
e compreso tra 2° e 6° 

11. Dispositivo di bloccaggio secondo la rivendi- 
cazione 1 o 2, caratterizzato dal fatto che la manovel- 
la (19A) di detto primo biellismo a ginocchiera (16) e 
sotto forma di una forcella collegata al perno (15) 
della leva di comando (14), detta forcella comprendendo 
un primo ed un secondo braccio (51,52) che si dispongo- 
no su lati opposti dell' elemento di guida (18) scorre- 
vole longi tudinalmente, e 
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dal fatto che ciascun braccio (51,52) di detta 
forcella e articolato ad una rispettiva biella di col- 
legamento (54,56) all ' elemento di guida (18). 

12. Dispositivo di bloccaggio secondo la rivendi- 
cazione 4, caratterizzato dal fatto che l'attuatore li- 
neare (13) e di tipo pneumatico. 

13. Dispositivo di bloccaggio secondo la rivendi- 
cazione 4, caratterizzato dal fatto che l'attuatore li- 
neare (13) e di tipo elettrico. 
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